BRIGADE

VBV-360-10000-Al
High Definition Backeye®360
System z Al

Instrukcja obstugi

Przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia nalezy
doktadnie przeczyta¢ niniejszg instrukcje i zachowac jg na
przysztosé.
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1 S$rodki ostroznosci

Przechowywanie i konserwacja

1) Nie nalezy wystawia¢ systemu na dziatanie nadmiernego ciepta lub zimna.
Temperatura przechowywania tego urzadzenia wynosi -40°C ~ +85°C, a
temperatura pracy wynosi -30°C ~ +70°C.

2) Nigdy nie uzywaj tego urzadzenia w srodowisku o nadmiernej wilgotnosci,
zapyleniu lub zadymieniu.

3) Unikaj upuszczania lub uderzania tego urzadzenia.

4) Unikaj uzywania tego urzadzenia w zamknietych przestrzeniach, miejscach
o nadmiernych wibracjach lub narazonych na silne uderzenia.

5) Nigdy nie dziurawié, nie drapac¢ ani nie czysci¢ urzadzenia Sciernymi
Srodkami czyszczacymi.

6) Nie nalezy umieszczac¢ kabli w miejscach, w ktérych moga zosta¢
Scisniete lub nadepniete.

7) Modut ECU nie zostat zaprojektowany jako wodoodporny.

Srodki ostroznosci dotyczace obstugi

1) Urzadzenie moze by¢ zasilane z 12- lub 24-woltowego akumulatora
samochodowego lub uktadu elektrycznego pojazdu.

2) Upewnij sie, ze wszystkie kable sg prawidtowo podfgczone. Nalezy
przestrzegac biegunowosci. Nieprawidtowe podtaczenie kabli moze
spowodowaé uszkodzenie systemu. Jesli urzadzenie nie bedzie uzywane,
nalezy odtgczy¢ przewody zasilajgce.

A Ostrzezenie!

1. Sprawa powinna zosta¢ wszczeta przez profesjonalistow.

2. Nie ogladaj wideo podczas jazdy, chyba ze monitorujesz wyswietlacz
kamery.




1 S$rodki ostroznosci

1) Przed przystagpieniem do czyszczenia urzadzenia nalezy usuna¢ wszystkie
potaczenia kablowe ze skrzynki sterujace;j.

2) Uzyj tagodnego detergentu domowego i wyczys$¢ urzadzenie lekko
wilgotna, miekka $ciereczka.

3) Nigdy nie uzywaj silnych rozpuszczalnikdw, takich jak rozcienczalnik lub
benzyna, poniewaz moga one uszkodzi¢ wykonczenie urzgdzenia.

Uwaga

Ryzyko porazenia pradem
elektrycznym
Nie otwierac

Uwaga: aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia prgdem.
Nie zdejmowac pokrywy (ani tylnej czesci).

Wewnatrz nie ma czesci, ktdre moga by¢ naprawiane przez
uzytkownika.

Serwisowanie nalezy powierzy¢ wykwalifikowanemu
personelowi.

Ten symbol ma na celu ostrzezenie uzytkownika o obecnosci
nieizolowanego “niebezpiecznego napiecia” w obudowie
produktu ktére moze by¢ wystarczajgco wysokie, aby
stanowi¢ ryzyko porazenia pradem elektrycznym dla oséb.

Ten symbol ma na celu zwrdcenie uwagi uzytkownika na
A obecnos$¢ waznych instrukcji obstugi i konserwacji

(serwisowania) w dokumentaciji dotgczonej do urzadzenia.
|

Ten symbol ma na celu ostrzezenie uzytkownika, aby nie
wyrzucat sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

UWAGA

Ostrzega sie, ze wszelkie zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty
wyraznie zatwierdzone w niniejszej instrukcji, moga spowodowac utrate
gwarancji i konieczno$¢ kosztownych napraw.



2 Cechy produktu

2.1 Podstawowe funkcje
1) Symulowany widok 360° Birdseye View

2) Obstuga 4 wejs¢ szerokokatnych kamer typu rybie oko 190° FHD 1080P, kat widzenia
w poziomie> 170°, maksymalna obstuga wejécia 4CH.

3) Wysokowydajne kodowanie / dekodowanie wideo H.264 dla wysokiej jakosci taczenia
obrazéw.

4) Uproszczone procedury kalibraciji.

5) Wyjécie wideo wysokiej rozdzielczosci 1080P i wiele formatéw wyjscia sygnatu wideo.
6) Przetgcza na obraz odwrdcony po wyzwoleniu przewodu odwrotnego.

7) Przetacza na obraz lewy / prawy po wyzwoleniu lewego / prawego przewodu.

8) Kompatybilny z Brigade MDR.

2.2 Zastosowania

Mobilny rejestrator cyfrowy



3 Specyfikacja produktu

VBV-360-1000-Al

GADE

Brigade Model Number:

Part Number: (7524)
VBV-360-1000-Al (7524) CONTAINS:
SN Model No. Part No. Description Qty
1 VBV-360-1000-ECU-Al 7525 ackeye®360 VBV-360-1000-ECU
2 2mm Allen Ke 7694 mm Allen Key (NOT SHOWN]
VBV-360-1000-IR 7590 ackeye®360 IR receiver
VBV-360-1000 ECU-PH 7591 ackeye®360 Power Harness
VBV-360-1000 ECU-VI 7592 ackeye®360 Video Input Harness
VBV-360-1000 ECU-VO 7593 ackeye®360 VBV-360-1000-Video Output Harness
VBV-360-1000 ECU-VOC 7594 ackeye®360 VBV-360-1000-Video Output Cable
8 VBV-360-Al-RC 7594 ackeye®360 VBV-360-1000-Al, Remote control (NOT SHOWN)
9 VBV-2240C-Al-D04-C 7529 VBV-360-1000-Al, AI-FHD Camera
VBV-222XC-Al-DVS-RM 7653 ubber mounting mat for VBV-2220C-AI-DVS & VBV-2240C-Al-D04 1 (NOT SHOWN)
ST4.2°25 screw 7657 x ST4.2"25 screw. 1 (NOT SHOWN]
2.5mm Allen Key 7658 2.5mm Allen Key 1 (NOT SHOWN)
VBV-AI820 7491 20 Metre 8 pin to 8 pin extension cable 1
VBV-AI810 7508 10 Metre 8 pin to 8 pin extension cable 2
13 VBV-AIB05 7490 5 Metre 8 pin to 8 pin extension cable 1

”

.

Environmental Specifications:

Vibration Rating:

Camera + Connector IP Rating:

ECU IP Rating:
Operating Temperature:
Storage Temperature:
Operating Humidity:

Approved Standards:
E-Mark - (UNECE Reg. 10 Rev. 06)

CE - (EN 50498:2010)

13,14,1

Technical Specifications Continued:

2.8g (Vertical Ax-is - 32hrs) -

IP69K and Connector IP66
Not rated

-30° to +70°C

-40° to +85°C

65% @ 25°C

FCC - (47 CFR Part 15 Subpart B, Class A)
ICES - Industry Canada (003:2016, Issue 6, Class A)
Ingress Protection - (ISO 20653:2013)

WEEE
RoHS

Operating Voltage:
Current Consumption:
Power Consumption:
TV System:

Output Resolution:

Camera Resolution:
Camera Viewing Angle:
Number of Video Inputs:
Number of Video Outputs:
Number of Trigger Inputs:
Required lllumination:
Video Output:

ECU Overall Dimensions:

Camera Overall Dimensions:

System Assembled Weight:

Contact: +44 (0) 1322 420300
www.brigade-electronics.com

+10/32V D.C.

<22A @12V

< 26W @12V

AHD (30 fps)

CVBS (25 fps/30 fps)
AHD - 1920 x 1080
CVBS - 720 x 480
1920 x 1080

190°(H) x 130°(V) 4
2

4

0.1 Lux

1.0 Vp-p / 75Q

140 x 122.1 x 40mm
139.75 x 63.2 x 53.5mm
ECU 1.3kg,

Camera 0.57kg

Cable Thickness:

Power Cable: 20 AWG
Trigger Cable: 26 AWG
Length of Cable:

Camera: 400mm
ECU Power: 1000mm
ECU Triggers: 1000mm
ECU Video Output: 300mm

ECU and Camera Housing

Material: Cast Aluminium Alloy
Cast Aluminium Alloy ECU

Colour: Black

Camera Housing Colour: Black

Features:

Choice of two video quality output formats:

High definition in AHD

Standard - definition in CVBS (PAL/NTSC)

360° visibility using ultra wide viewing angle cameras
Customisable 360° views: 2D/3D Display Mode, Front and
rear crossing traffic views, Customisable vehicle position in
360° view

Kit Contents:

1x Backeye®360 ECU - VBV-360-1000-ECU

4x Backeye®360 Camera - VBV-2240C-Al-D04-C

1x Backeye®360 IR receiver - VBV-360-1000-IR

1x Backeye®360 Power Harness - VBV-360-1000 ECU-PH

1x Backeye®360 Video Input Harness - VBV-360-1000 ECU-VI
1x Backeye®360 Video Output Harness - VBV-360-1000 ECU-VO
1x Backeye®360 Video Output Cable - VBV-360-1000 ECU-VOC
1x Backeye®360 Remote control - VBV-360-Al-RC

1x 5M 8 pin to 8 pin extension cable - VBV-AI805

2x 10M 8 pin to 8 pin extension cable - VBV-AI810

1x 20M 8 pin to 8 pin extension cable - VBV-AI820

Monitor optional extra (Not included)

Specifications subject to change without notice 6



4 Instalacja sprzetu systemowego

Krok 1: Podtaczenie kabla do nadwozia pojazdu
Krok 2: Instalacja kamery

VBV-2240C-AIl-D04-C Pozycja instalacji kamery

Kamera2 4 _ Kamera 4
Kamera 3
Kamera 1 () {) Kamera?2
Kamera 4

Uwaga:

a) Im wyzsza instalacja, tym lepiej.

b) Zainstalowanie wszystkich kamer na tej samej wysokosci daje lepsze wyniki
niz w przypadku kamery sa zainstalowane na réznych wysokosciach. .

Wyreguluj podstawe tak, aby pozycja otworu byta zgodnaz _——
pozycja otworu w pojezdzie. z pozycjg otworu w pojezdzie.
Gdy pozycja otworu jest z pozycja otworu w pojezdzie,
przyklej kamere do pojazdu. kamere na pojezdzie.



4 Instalacja sprzetu systemowego

Krok 3: ECU

1) ECU nalezy zainstalowa¢ w dobrze wentylowanym miegjscu.

2) Podtgcz ECU, szczegdtowe informacje zawiera “Schemat systemu”.
3) Wtacz zasilanie i przetestuj okablowanie.

4) Wykonaj podstawowe testy funkcjonalne.

Krok 4: Regulacja katow widzenia kamery
VBV-2240C-Al-D04-C

1) Dostosuj kat widzenia kamery tak, aby widzie¢ tylko niewielka cze$¢ panelu pojazdu.

Wyswietlanie
obrazu

/

X

Najlepszy

B Region pojazdu
Przyktad regulaciji:

2) Instalacja kamer.



4 Instalacja sprzetu systemowego

Krok 5: Konfiguracja taczenia obrazow
1) Wyreguluj kat widzenia kamer uzywanych do kalibracji.
2) Wiecej szczegdtowych informaciji mozna znalezé w sekcji “6.4 Interfejs AVM”.

Krok 6: Zamocowanie kamer i kabli
1) Przymocuj gtéwna skrzynke i kabel, aby instalacja kamery byta stabilna.



Obstuga pilota zdalnego sterowania

® ENTER: Wejscie do menu gtéwnego lub potwierdzenie
wyboru menu.

® ESC: Wyijscie z interfejsu menu gtdwnego / powroét do
interfejsu menu gtéwnego.

® <« »: Przyciski w lewo i w prawo stuza do przetaczania
widoku pojedynczego w lewo i w prawo w interfejsie
gtéwnym; stuza rowniez do dodawania i odejmowania
ustawien na stronie menu.

® 4 v: Przyciski w gore i w dot, przesuwanie kanatu
obrazu do widoku przedniego/tylnego. W gtéwnym
interfejsie, na stronie menu, stuzy do przetaczania
opcji w lewo i w prawo.

® SHIFT: Przetacza biezacy tryb wyswietlania do widoku
poczwdrnego, w menu gidéwnym Stuzy do przetaczania
wyboru menu w menu.

® POWER: Wiaczanie/wytaczanie wys$wietlacza wideo.

® Przycisk numeryczny 0-9: Do wprowadzania informacji
numerycznych.

® CLEAR: Przycisk kasowania, usuwa pojedynczy znak.

® MULTI: Przetaczanie na petnoekranowy widok
przestrzenny w gtéwnym interfejsie. interfejsie.

® PTZ: Wprowadzanie kropki dziesietnej

e
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6 Instrukcja obstugi interfejsu menu gtéwnego

6.1 Login administracyjny uzytkownika

Opis funkciji:

: Wprowadz hasto (domysine hasto to 88888888)
: Logowanie
potwierdzenie m :

Modyfikacja hasta.

: Przycisk ESC umozliwia powr6t do ostatniego menu.

Zawiadomienie:

1) Hasto poczatkowe: 88888888. Hasto moze sktadac sie z cyfr i liter, a jego dtugos¢ moze
wynosi¢ maksymalnie 16 znakéw. W przypadku zapomnienia hasta nalezy skontaktowac
sie z producentem w celu uzyskania klucza, a nastepnie wykonac operacje inicjalizacji, przy
czym nalezy pamietaé, ze proces ten moze potrwac kilka dni.

2) Po zalogowaniu nie ma potrzeby ponownego wprowadzania hasta w ciggu 10 minut.

11



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

Modyfikacja hasta

Password Setup

Current

New

Confirm

Instrukcje dotyczace modyfikacji hasta:

Current : Wprowad?z stare hasto.

New : Wprowadz nowe hasto.

Confirm : Nowe hasto.

potwierdzone. Save : Zapisz hasto.

: Klawisz ESC (kliknij, aby odrzuci¢ zmiany hasta)

iO

12



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.2 Interfejs menu gtdwnego

User Setup AVM Information

Opis funkciji:
® Konfiguracja uzytkownika: Podstawowe ustawienia funkcji, ustawienia wyswietlania,
ustawienia wyzwalacza, ustawienia ADAS, regulacja widoku.

® AVM: Kalibracja, import i eksport pliku kalibracji, przetaczanie modelu pojazdu, ustawienia
widoku i inne funkcje.

® Informacje: Dane informacyjne, aby sprawdzi¢ i zaktualizowac¢ wersje procesora.

13



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.3 Interfejs konfiguracji uzytkownika

User Setup

Basic Setup Display Trigger Adas Setup View Adjust

Color Adjust

Opis funkciji:

Konfiguracja podstawowa: Interfejs konfiguracji podstawowe;j.
Wyswietlacz: Ustawienie trybu wyswietlania.

Trigger: Ustawienia wyzwalacza.

Ustawienia Adas: Ustawienie wspomagania Al.

Regulacja widoku: Regulacja charakterystyki obrazu.

Regulacja koloréw: Regulacja charakterystyki monitora.

Instrukcja obstugi pilota zdalnego sterowania:

1) SHIFT: Przycisk elementu konfiguracji przetacznika.

2) Lewy / prawy: Modyfikacja parametrow biezgcego elementu konfiguraciji.
3) ESC: Wyjscie z przycisku skrétu i powr6t do menu gtéwnego.

Uwaga: Automatyczne ponowne uruchomienie systemu po zapisaniu niektérych
zmodyfikowanych konfiguracji jest normalnym zjawiskiem.

14



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.3.1 Konfiguracja podstawowa: Interfejs konfiguraciji
podstawowej

Basic Setup

AV Pal
Display Icon ON
Speed WakeUp o]\

Standby Delay 3s

Define
Standby Setting AHD

Language English

Opis funkciji:

® AV: Domysling standardowa konfiguracja jest PAL. Konfiguracja PAL/NTSC dotyczy tylko
wyjécia CVBS.

® Opoznienie w trybie gotowosci: Funkcja automatycznego czuwania, domysinie wytaczona.

Po ustawieniu na 3 s system automatycznie przejdzie w stan czuwania po 3 s, jesli nie sg
wykonywane zadne operacje.

Ustawienie OFF oznacza brak opdznienia w trybie czuwania. Ustaw na Define, aby
dostosowac konfiguracje czasu czuwania, zakres konfiguracji wynosi 3-30s.

® Ustawienie trybu gotowosci: Funkcja sterowania trybem gotowosci ekranu, domysinie
ustawiona na Oba. Po ustawieniu na AHD, w trybie gotowosci tylko wyjscie AHD przejdzie
w stan gotowosci. Po ustawieniu na CVBS, w trybie gotowosci tylko wyj$cie CVBS przejdzie
w stan gotowosci. Po ustawieniu opcji Both (Oba) w trybie gotowosci w stan gotowosci
przejda zaréwno wyjscia AHD, jak i CVBS.

® Jezyk: Obecnie dostepny jest tylko jezyk angielski.

15



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.3.2 Wyswietlacz: Konfiguracja trybu wyswietlania

Basic Setup

I\ Pal

Display Icon ON

Speed WakeUp ON

Standby Delay 3s

Define

Standby Setting AHD

Language English

Opis funkcji:

Regulacja ekranu SD: CVBS output screen parameter adjustment. Note: re-adjustment
is required after switching between NTSC and PAL.

Konfiguracja logo: Wymiana logo buta.

Uwaga: Obecnie obstugiwane jest importowanie 24-bitowego obrazu logo w formacie
BMP 1920x1080.

Region mieszania: Po wigczeniu region mieszania bedzie pokazywat naktadanie sie obrazu,
po wytaczeniu region mieszania nie bedzie pokazywat zadnego naktadania sie.

View Cut: DomysInie wigczone. Przy ustawieniu ON kat widzenia poszczegdlnych kamer
jest nieznacznie przycinany, dzieki czemu obraz z kamery bardziej wypetnia ekran. Przy
ustawieniu OFF kat widzenia nie jest przycinany, co powoduje wys$wietlanie wiekszej iloci
czarnej ramki.

Tryb widoku: Przetaczanie miedzy trybami wyswietlania 2D i 3D (domysinie 2D). Po
ustawieniu na 2D, efekt wys$wietlania ekranu to widok przestrzenny 2D + widok pojedynczy;
po ustawieniu na 3D, efekt wyswietlania ekranu to widok przestrzenny 2D + widok
pierscieniowy 3D.

Kierunek wyswietlania: Przetagczanie ekrandw poziomych i pionowych, ustawienie
domysine to Poziomy. Po ustawieniu opcji Poziomy ekran jest wyswietlany w trybie
poziomym; po ustawieniu opcji Pionowy ekran jest wyswietlany w trybie pionowym.

View Ratio: Ustawienie widoku przestrzennego i pojedynczego widoku/3D, domysinie 1:2.
Przy ustawieniu 1:2, widok przestrzenny zajmuje 1/3 catego ekranu, widok pojedynczy/3D
zajmuje 2/3 catego ekranu; przy ustawieniu 2:3, widok przestrzenny zajmuje 2/5 catego
ekranu, widok pojedynczy/3D zajmuje 3/5 catego ekranu; przy ustawieniu 1:1, widok
przestrzenny zajmuje 1/2 catego ekranu, a widok pojedynczy/3D zajmuje 1/2 catego ekranu.

Tryb zgodnosci: Domyslinie wigczony. Po ustawieniu na ON, system bedzie wspotpracowat
z szersza gama monitoréw, po ustawieniu na OFF, efekt wys$wietlania ekranu jest lepszy,
ale system bedzie wspotpracowat z mniejsza liczbg monitorow.

16



Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

Natychmiastowy widok z tylu: Domysinie wytgczone. Po ustawieniu na OFF, po
uruchomieniu systemu wyswietlone zostanie logo startowe, a nastepnie ekran panoramiczny.
Po ustawieniu na on, po 3 sekundach od wtgczenia zasilania wyswietlony zostanie
pojedynczy widok (widok z tytu) przed wyswietleniem ekranu panoramicznego. Innymi stowy,
widok z tytu zostanie wyswietlony zamiast logo startowego).

Kursor przedni: DomysInie OFF. Po ustawieniu na ON, przedni widok pojedynczy wyswietla
kursor; po ustawieniu na OFF, przedni widok pojedynczy nie wyswietla kursora.

Kursor Wstecz: Domyslinie OFF. Po ustawieniu na ON, pojedynczy widok z tytu wyswietla
kursor; po ustawieniu na OFF, pojedynczy widok z tytu nie wyswietla kursora.

Vehicle Model Offset

Set Video Mode

OffscreenRender

Svm Color Balance

Color Balance Osd

Color Balance Optimize

Color Balance Frame 5

Default View Dual+3D_Front v

Save

Przesuniecie modelu pojazdu: Domysinie OFF. Po ustawieniu na ON, tylny ekran widoku
pojedynczego zostanie wyswietlony po okoto 3 sekundach od wigczenia; jesli jest ustawiony
na OFF, logo bagaznika zostanie wyswietlone po okoto 3 sekundach od wigczenia.

Renderowanie poza ekranem: DomysInie wiaczone, poprawia ptynno$é widoku obrotu
pojazdu 3D.

® SVM Balans koloréw: Regulacja balansu jasnosci.

Balans koloréw Osd: Regulacja koloréw OSDI Optymalizacja balansu koloréw: Ustawienie
optymalizacji balansu kolorow.

Ramka balansu koloréw: Ustawienie ramki balansu koloréw, domysinie 5.

Widok domysiny: DomysIna warto$¢ to Dual +Front, Dual +Left, Dual +Right, Dual +Front,
Dual +Back, Quad.

17



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.3.3 Wyzwalanie: Interfejs ustawien linii wyzwalania.

Trigger Setup

Trigger Priority

None
Left
Right
Reverse

Yellow White
Dual+Right Dual+Left

Brown

Dual+Back

® Priorytet wyzwalania: Priorytet wyzwalania, warto$¢ domyslna to Reverse. Po ustawieniu
na Brak: widok 360 bedzie wyswietlany jako pierwszy wyzwalany widok, na przyktad po
wyzwoleniu tylnej linii tylna kamera bedzie wys$wietlana w panoramie. kamera tylna jest
wyswietlana w widoku 360, W tym czasie, jesli wyzwolony zostanie réwniez lewy wyzwalacz,
kamera tylna jest nadal wys$wietlana w panoramie. Kamera po lewej stronie nie bedzie
wyswietlana do momentu dezaktywacji wyzwalacza tylnej linii. Po ustawieniu na Reverse:
Po wyzwoleniu tylnej linii wyzwalajacej panorama bedzie zawsze wyswietla¢ widok z tylnej
kamery. Jesli biezaca Jesli wyzwolona zostanie inna droga, wyzwolona zostanie réwniez
tylna kamera, a panorama nada priorytet wys$wietlaniu obrazu z tylnej kamery. Ustawienie
Lewo/Prawo odbywa sie w ten sam sposob.

® Z6tty: Po wyzwoleniu zéttego przewodu konfiguracja efektu wyéwietlania na ekranie to
DomysInie Dual+Right. Konfigurowalne: Dual+Lewy, Dual+Prawy, Dual+Przéd, Dual+Tyt,
Scan, Dual +3D Left, Dual +3D Right, Quad, Full Dual, IPC.

® Biaty: Po wyzwoleniu biatego przewodu, konfiguracja efektu wyswietlania ekranu, domysinie
Dual+Left. Konfigurowalny: Tak samo jak zotty.

® Brazowy: Po uruchomieniu brazowej linii, konfiguracja efektu wys$wietlania ekranu,
domysinie Dual+Back. Konfigurowalny: Tak samo jak zotty.

® Czerwony: Po uruchomieniu czerwonej linii, konfiguracja efektu wyséwietlania ekranu,
domysinie jest to Skanowanie.

Konfigurowalny: Tak samo jak zétty.
® Zapisz: Zapisz zmiany parametrow.



6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.4 Interfejs AVM

AVM Calibration

Automatic Calibration Calibration File Vehicle Type Surround View

()
- o W

Parking Line 3D Perspective Back View Perspective 3D Display Adjust

Opis funkciji:

® Automatyczna kalibracja: Automatyczna kalibracja, kalibruje widok z 4 kamer.

® Plik kalibracji: Eksportowanie zasobdw obrazu kalibracji i importowanie plikéw kalibracii.
® Typ pojazdu: Zmiana strony typu modelu samochodu.

® Surround View: Ustawienie kata naktadania sie i zasiegu widzenia otoczenia.

® Linia parkowania: Regulacja kursora cofania.

® Perspektywa 3D: ustawienie punktu widzenia perspektywy 3D. (Ten element konfiguraciji

jest wyswietlany tylko wtedy, gdy tryb widoku jest skonfigurowany jako 3D; jesli tryb widoku
jest skonfigurowany jako 2D, element konfiguracji nie jest widoczny).

® Perspektywa z tylu: ustawienie tylnego punktu widzenia 3D. (Ten element konfiguraciji jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy tryb widoku jest skonfigurowany jako 3D; jesli tryb widoku jest
skonfigurowany jako 2D, element konfiguraciji nie jest widoczny).

® Regulacja wyswietlacza 3D: Ustawienie wyswietlania 3D. (Ten element konfiguracji jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy jest skonfigurowany jako 3D; jesli tryb widoku jest
skonfigurowany jako 2D, element konfiguraciji jest wygaszony jest w stanie wygaszenia).
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6 Instrukcja obstugi interfejsu menu gtéwnego

6.4.1 Automatyczna kalibracja: Automatyczna kalibracja

1) Interfejs kalibraciji

ously.
3. The calibration mats cannot reflect light

Cancel

Calibrate Log

Calibrating a moment
Internal ion completed.
Left view s extraction completed
Right vie tion completed.
xtraction completed
action completed.

Opis funkciji:
Srodki ostroznosci:

1) Kazda kamera powinna widzie¢ 2 najblizsze maty i nie moze by¢ blokowana
przez obiekty.

2) Maty kalibracyjne widoczne na obrazie z kamery nie moga by¢é mocno znieksztatcone.
3) Swiatto odbite od mat kalibracyjnych powinno byé minimalne.

2) Adjustment Interface

Automatic Calibration )

Vehicle Type: /root/res/2dVehicle/userVehicle.png | ¥
Precision : 5 v

Vehicle Length

Vehicle Width: -

Vehicle Rotate:

@

o)
L]

4

Adjust




6 Instrukcja obstugi interfejsu menu gtéwnego

Opis funkcji:

Typ pojazdu: Stuzy do modyfikacji typu pojazdu (nalezy pamietac, ze model pojazdu jest
tutaj tylko pomocniczym odniesieniem do kalibracji i nie musi by¢ zapisywany).

Precyzja: Doktadna regulacja dtugosci, szerokosci i ruchu modelu pojazdu, domysinie 1.
(opcjonalne wartosci 1, 5, 10, 15 pikseli).

Dtugos¢ pojazdu: Stuzy do regulacji dtugosci pojazdu. Kliknij “-”, aby zmniejszy¢ dtugosc
pojazdu; kliknij “+”, aby zwiekszy¢ dtugos$¢ pojazdu.

Szeroko$¢ pojazdu: Stuzy do regulacji szerokosci pojazdu, kliknij “-”, aby zmniejszy¢
szerokos$¢ pojazdu; kliknij “+”, aby zwiekszyé szeroko$é pojazdu.

® Obrét pojazdu: Stuzy do obracania modelu pojazdu (skret w lewo lub w prawo).

: Do poruszania modelem samochodu (géra/dét/lewo/prawo).

: Stuzy do aktualizacji przycisku efektu kalibracji po dostosowaniu efektu
oK ogdlnego.
Dostosuj: Stuzy do przechodzenia do interfejsu regulacji parametrow wewnetrznych

kalibracji.
Zapisz: Zapisuje wyniki kalibracji.

Uwaga:

1) Zaleca sie korzystanie z wyswietlacza quad screen w celu monitorowania efektu

instalacji w czasie rzeczywistym, gdy kamera jest zainstalowana. Wymagane jest, aby
karoseria samochodu byta nadal widoczna na srodku kazdego ekranu.

2) Podczas kalibracji zaleca sie przyklejenie tasmy zebry (lub innych znacznikéw) w

poblizu obrzeza pojazdu i dostosowanie parametrow modelu pojazdu do momentu,
gdy taséma zebry bedzie widoczna dookota.
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Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.4.2 Plik kalibraciji: Plik kalibracji

Calibration File Setup

Exporting File List: Import File:

Camera_Left Calibration-Result Total: 1

Camera_Right
Camera_Front
Camera_Back

Calibration Configure.xml

Opis funkciji: Stuzy do eksportowania obrazu kalibracyjnego i importowania pliku kalibracyjnego.

® Eksport: Eksport pliku obrazu kalibracji do USB, zasoby obejmuja: 4-kanatowy obraz
(zasoby beda rowniez zawiera¢ plik xml, jesli kalibracja zostata juz zakonczona).

® Importuj plik: Lista plikow kalibracyjnych. Kliknij, aby rozwing¢ liste, wszystkie pliki kalibracji
na dysku U zostang wyswietlone na liscie i mozesz wybraé plik do zaimportowania.

® Import: Importuj wybrane pliki kalibracji.

° : Wyjscie
(=2

Uwaga:
1) Poniewaz pliki moga by¢ importowane tylko do USB, uzytkownik musi najpierw
uzyskac dostep do USB przed wejsciem na te strone.

2) Ponowne uruchomienie systemu po potwierdzeniu importu plikow kalibracyjnych
jest normalne.
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6 Instrukcja obstugi interfejsu menu gtéwnego

6.4.3 Ustawienia typu pojazdu: Zmiana strony typu modelu
samochodu

Vehicle Type Setup

Vehicle Type List

Default

Default
Boxtruck2.dae
Boxtruck.dae
Bus.dae
Car.dae
Firetruck.dae
Garbage.dae
SchoolBus.dae
Tracke.dae
Van.dae

Opis funkgiji:

® Lista typow pojazdéw: Lista modeli samochoddw

Uwaga:

W trybie 2D: System jest dostarczany z 3 modelami samochoddw. (Obstuga importowania
niestandardowych modeli samochoddw).

W trybie 3D: System zawiera 9 modeli samochoddéw 3D. (Obecnie import niestandardowych
modeli samochodéw 3D nie jest obstugiwany, ale niestandardowe modele samochoddéw 3D
sg obstugiwane).

o : Przycisk Zapisz.
° : Przycisk wyjscia.

Srodki ostroznoéci przy imporcie niestandardowych modeli samochodéw:

1) Obraz modelu pojazdu musi mie¢ gtebie 32-bitowa i format png, w przeciwnym razie moze
wystagpi¢ problem, taki jak brak importu lub nieprawidtowe obrazy modeli pojazdow.
Zdjecia modelu pojazdu muszg by¢ umieszczone w gérnym katalogu USB, w przeciwnym
razie system nie bedzie w stanie odczyta¢ zdje¢ modelu pojazdu.

2) Uzytkownik musi najpierw uzyskac dostep do USB przed wej$ciem na te strone, w
przeciwnym razie system nie bedzie mogt odczytac zdje¢ modeli pojazdow.
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6 Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.4.4 Widok przestrzenny: Strona ustawien kata naktadania i
zakresu widoku przestrzennego.

Surround View Setup
Blending Angle Setup(Range:0-90)

Left-Top 30 Right-Top

Left-Bottom 30 Right-Bottom

Bird Eye View Setup

Unit Setup: inch - (Range:0in-1200in)

Left View 168.11 Right View 168.11

Front View 114.17 Back View 114.17

Opis funkciji:

Kat mieszania

Konfiguracja:

® |ewa Gora: Ustawienie kata naktadania sie lewego gérnego rogu, wartos¢ domyslina to 30, a
warto$¢ mozna ustawié w zakresie 0-90.

® Lewy dot: Ustawienie kata naktadania sie lewego dotu, warto$¢ domysina to 30, a warto$¢
mozna ustawi¢ w zakresie 0-90.

® Prawy gorn: Ustawienie kata naktadania sie prawego gérnego rogu, wartos¢ domysina to 30,
a warto$¢ mozna ustawi¢ w zakresie 0-90.

® Prawy-dolny: Ustawienie kata naktadania prawy-dot, wartos¢ domysina to 30, a wartos¢
mozna ustawi¢ w zakresie 0-90.

Konfiguracja widoku z lotu ptaka:

® Konfiguracja jednostki: Konfiguracja jednostki, domyslnie cal. Mozna ustawié: cale/cm
(jednostka jest przetaczana na CM, tylko do wys$wietlania konwersji, nie do trwatego
przechowywania. Po catkowitym powrocie do gtéwnego interfejsu jednostka zmieni sie z
powrotem na domysing wartosc cali).

® Widok z lewej: Ustawienie widocznej szerokosci po lewej stronie widoku przestrzennego.

® Widok z prawej strony: Ustaw widoczng szeroko$¢ po prawej stronie widoku
przestrzennego.

® Widok z przodu: Ustaw widoczng szerokos$¢ z przodu widoku przestrzennego.
® Widok z tytu: Ustaw widoczng szerokos$¢ z tytu widoku przestrzennego.
Uwaga:

Parametry na tej stronie zostana zresetowane po zaimportowaniu nowego pliku
kalibracji. Jesli istnieja parametry niestandardowe, nalezy je ponownie skonfigurowac.
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Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.4.5 Linia parkowania: Interfejs regulacji kursora cofania
Parking Line ﬁ il

e Height Scale

Opis funkciji:

® Przesun: Linie cofania przesuwaja sie w gore, w dot, w lewo i w prawo.
® Skala szerokos$ci: Regulacja szerokosci linii cofania.

® Skala wysokosci: Regulacja wysokosci linii cofania.

6.4.6 Perspektywa 3D: strona ustawien punktu widzenia
widoku 3D

3D Perspective

Vehicle Transparency

e 0.8

Precision: 0.01

Opis funkcji:
® Przezroczystosé pojazdu: Ustawienie przezroczystosci modelu pojazdu, warto$¢
domysina to 0,8 (zakres: 0,1-1).

® Precyzja: Ustawienie precyzji, wartos¢ domysina to 0,01 (zakres: 0,01-0,1).
® Pozycja Z kamery: Ustawienie zoomu widoku 3D. Wartos¢ domyslina to -3.000.

® Pozycja Y kamery: Ustawienie obrotu widoku 3D w goére/w doét. Warto$¢ domysina
to -0.850.
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Instrukcja obstugi interfejsu menu giéwnego

6.4.7 Perspektywa widoku z tytu: strona ustawien widoku z tytu 3D

Back View Perspective

Opis funkcji:

® Precision (Precyzja): Ustawienie precyzji, warto$¢ domysina to 0,01 (zakres: 0,01-0,1).
® Pozycja Z kamery: Ustawienie zoomu widoku 3D.

® Camera Y-Rotate: Ustawienie obrotu widoku 3D w gére/w dot.

6.4.8 Regulacja wyswietlacza 3D: Interfejs ustawien
wyswietlacza 3D

1) Gdy tryb wyswietlania jest ustawiony na tryb 3D:
3D Display Adjust ﬁ

3D Supper View

Vehicle Floor Region

) ®

Plane Radius

S 2 @

Opis funkciji:
® Tryb wyswietlania: 3D / Super View do wyboru. Warto$cia domysing jest 3D.

® Region podtogi pojazdu: Ustaw rozmiar obszaru podtogi pod modelem pojazdu. Warto$¢
domysina to 0,200.
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® Promien ptaszczyzny: Ustawienie promienia podfoza, im wiekszy promien, tym mniejsze
pole widzenia 3D. Warto$¢ domysina to 2.000.2) Gdy tryb wys$wietlania jest ustawiony na
tryb Supper View:

3D Display Adjust ‘ )

Display Mode Supper View

Vehicle Floor Region

S) 0.200

Plane Radius

Stereoscopic Effect
10.000
Distortion correction Y-axis
0
Distortion correction Z-axis

2.100

Opis funkcji:

® Precyzja: Region podtogi pojazdu: Ustawia rozmiar obszaru podtogi pod modelem pojazdu.

Warto$¢ domysina to 0,200.

® Promien ptaszczyzny: Ustawienie promienia podtoza, im wiekszy promien, tym mniejsze
pole widzenia 3D. Warto$¢ domysina to 1,500.

® Efekt stereoskopowy: Ustawienia efektu 3D obiektu, wartos¢ domyslna to 10.000.
® Korekcja znieksztatcen osi Y: Ustawienie przesuniecia kierunku Y wirtualnej kamery
projekcyjnej. Warto$¢ domysina to 0.000.

® Korekcja znieksztatcen osi Z: Ustawienie przesuniecia wysokosci wirtualnej kamery
projekcyjnej. Warto$¢ domysina to 1.000.
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7 Informacije: Strona zarzadzania danymi
informacyjnymi

7.1 Login administracyjny uzytkownika

Information

Current Version Upgrade System Setup

CPU: 00.v1.1.01-0.0-839:20210702

MCU: 00-v1.1.09

Linux: 4.9.170 Upgrade Reset Import Export

Upgrade Configure Specification

Upgrade

Opis funkciji:

Aktualna wersja:

® CPU: Informacje o aktualnej wersji flash procesora.
® MCU: Informacje o aktualnej wersji MCU.

® Linux: Informacje o aktualnej wersji systemu Linux.

Aktualizacja:

® Aktualizacja wersji, wybierz wersje, ktéra ma zostac zaktualizowana i kliknij
przycisk.

Konfiguracja systemu:
® Reset: Przywrd¢ ustawienia domysine.
® Import: Import pliku konfiguracyjnego.
® Eksportuj: Eksport pliku konfiguracyjnego.
(Obecnie plik konfiguracyjny nie zawiera parametréw konfiguracyjnych AVM).

Konfiguracja aktualizacji:
® Aktualizacja pliku konfiguracyjnego.

Uwaga:
Nie odtaczaj pamieci USB podczas procesu aktualizaciji.
Nie wylaczaj systemu podczas aktualizaciji. o8
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